Méthodologies de conception des systémes intégrés ENSSAT EII/MASTER STI
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Exemple

= Ordonnancement sur 1 additionneur et un multiplieur
= Priorité sur I'urgence

Add|1]|2|3|4|9|5|a|6|b|7|c|8|d|e]|f

Mult 11234 5 6 7 8

= Priorité sur la mobilité

Add|1|2|3|9|a|4|5|b|c|6|7|d|e|8 f

Multf 1123 415 6|7 8
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ENSSAT EII/MASTER STI

Tadd = 20 ns
Tmult =20 ns
Exemple 1 Telk = 20 ns
= Liste des Opérateurs et des Utilisations : op et uiL
0 1 2 3 4 5 6 7
X x3 x4 x5 E|
OP 0 = Connexions
Entrée Sortie
! ‘RT mem | +infetxint
R2 mem +in2
R3 + +in1 et X in1
R4 mem X in2
£ R3 + X in1
UTIL X X in2
f R4 X X in2
5] X mem
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Exemple 1
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Exemple 2
= Liste des Opérateurs et des Utilisations : op et uiL
0 1 2 3 4 5 6 7
X3 xa x5
OP 0 0 Connexions
Entrée Sortie
a _R1_mem +inletXint}
b CR2 mem Fin2
FRETE +ini et Xini
i R4 mem X'in2
e
7 ; R5 T Xt
UTIL hd X X'in2
rRe X X'in2
X mem
[n]
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Exemple 2

Operators
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Exemple 2

Registers
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LMS

// LMS written in C for BSS err=yt-y,;
adapt = mu * err;

#define latency 2000 // ns

#define N 4 // adaptation
for (i=0; i<N; i++){
int main(int xn, int dn) { h[i] = h[i] + adapt * x[N-i-1];
b
inti;
int adapt, err, mu, y; // signal
int h[N]; for (i=0; i<N-1; i++){
int x[NJ; X[N-1-i] = x[N-2-i];
b
// filtering
y=0; return y;
X[0] = xn; b

for (i=0; i<N; i++){
y += X[i] * h[N-i-1];
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R1 x0 || xn || x@ || x® | | mu || x0 || x) || x@ || x@® |

R2[ no) || hoy || n@ || he |

R3 BRI ENEEEEECE

R4 | 0 || y || y || y || y | | wrerr*xi || wrerr*xi || wrerr*xi || wrerrxi |

R5 | err | | wrerr |

R6 [ ][ 0o ][ e ][
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LMS

= Architecture de I’ unité de traitement
X H

¢
| I

Mult

T
o I

3

ETI3/M2R - 13 (0) ¢IRISA

Olivier Sentieys, ENSSAT-IRISA



